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Bu dokiiman, Adams View icerisinde tasarim calismalari sirasinda egriyi (iki boyutlu modelleme
elemani) bir tasarim parametresi olarak kullanip ¢oklu analizler gerceklestirmek icin nasil bir yol
izlenmesi gerektigini anlatmaktadir.
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Bu dokiiman, Adams View igerisinde tasarim ¢alismalari sirasinda egriyi bir tasarim parametresi
olarak kullanmak icin yapilabilecek yontemlerden birisini anlatmaktadir. Dogrudan secerek bu
saglanmadigi icin egriyi farkli sekilde parametrize etmek gerekmektedir. Ornek calismada kiitle-yay
sistemindeki yayin katilik degeri degistirilerek analizlerin otomatiklestirilmesi amacglanmistir.

ilk asamada, yay elemani yerine benzer mantikli calisan SFORCE elemani modele kazandirilir,
olusturma sekli “Two Bodies”, karakteristik kismi da “K and C” segilir (Sekil 1).
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Sekil 1: Yay Yerine “SFORCE” Tanimlanmasi
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Sonrasinda SFORCE elemanina sag tiklayip “Modify” secilerek fonksiyonu incelenir (Sekil 2). Buradaki
fonksiyon yayin olusturacagi kuvveti nitelendiren fonksiyondur.
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Sekil 2: “SFORCE” Fonksiyonunun Gézlemlenmesi

Bu fonksiyonun yerine egri tanimlanmasi gerekecegi icin oncelikle egriler tanimlanir. Bu ¢alismada
deplasmana bagli kuvvet olusturmak hedeflenerek 3 (ig¢) farkl egri tanimlanmistir (Sekil 3).
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Sekil 3: Egri (Spline) Olusturma

Olusturulan bu egri kuvvet elemanina profil olarak tanimlanmalidir. Bu noktada iki boyutlu veriyi profil
olarak girmeyi saglayan AKISPL fonksiyonundan yararlanarak SFORCE fonksiyonunu dizenlenmelidir
(Sekil 4). Fonksiyon diizenledikten sonra sadece bir egri ile sistemin ¢alisma durumu kontrol
edilmelidir, deneme analizi alinabilir.
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Sekil 4: Egriyi Fonksiyona Profil Olarak Kazandirma

Sistemin calistigindan emin olduktan sonra bu egriyi parametrize edebilmek icin Adams ID kismindan
yararlaniimalidir. Adams ID bir sayi olarak ilgili unsuru nitelendirebilecegi icin egrilerin Adams ID bilgisi
parametrik hale getirilerek egrileri Adams’in degistirmesi saglanabilir. Bu durumun ilk adimi olarak sag
Ust taraftan fonksiyonu verilerinin goriintiilenme ¢esidi “Adams ids” ile degistirilmelidir (Sekil 5).
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Sekil 5: Gésterimin "Adams ids" Olarak Degistirilmesi

Calismanin amaci katilik egrisinin siirekli degismesi olacagi icin bu amacla bir “Design Variable”
olusturulmalidir. Bu “Design Variable” kullanilacak egrilerin (spline) Adams ID degerini
nitelendirecektir. Bu ¢calismada 3 (ti¢) egri kullanildigi icin ona uygun bir tanimlama gerceklestirilmistir
(Sekil 6).
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Sekil 6: Design Variable Tanimlanmasi

Bu islemden sonra Sekil 5’te gosterilen SFORCE fonksiyonuna geri déniliip, egrinin Adams ID degeri
yazilan kisma “Design Variable” ismi yazilir ve onaylanir (Sekil 7).
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Sekil 7: “Spline ID” Yerine Olusturulan “Design Variable” Yazilmasi

Bu islemle birlikte parametrizasyon saglanacaktir. Insight tarafinda bu tasarim parametresi
gorinmemekle birlikte Adams icerisindeki “Design Evaluation” araci ile analizler kosturulabilir.
istenirse ¢oziicli ayarlarindan “Output” secenegi degistirilerek kosturulan analizler Adams igerisinde
on isim kullanilarak kaydedilebilir, sonuglar kiyaslanabilir. Bu ¢alisma igin ayrica bir ¢ikti hedefi
tanimlanmalidir (Sekil 8).
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Sekil 8:”Design Evaluation” Aract ile Coklu Analizlerin Baslatiimasi
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