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BMG BMC Company Introduction

 BMC, 1964 yilinda kurulmus ve Turkiye’'nin en blyuk

BMC, otomotiv ve savunma sanayine ¢esitli varyasyonlarda ¢oztimler sunmaktadir.
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* Detaylar icin https://www.bmc.com.tr/tr
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BMG Calisma Akis Semasi

e Calisma asagidaki akis semasina gore gerceklestirilmistir.

Yarim Tasit Tam Tasit

Benchmark Calismalari Calismalari

Test

Validasyon




BMG Benchmark

* Musteri beklentisini anlamak ve onlari metrik ifadelere dékmek énemli bir asamadir. Bu
sebeple benchmark élcimleri yapilmis ve élcimler nCode Glyphworks ile islenerek
karakteristikler metrik hedeflere dondstirilmustur.
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BMG Yarim Tasit Simulasyonlari - Asimetri

e Benchmark élglimleri, yasal zorunluluklar ve ge¢mis bilgi birikimi kullanilarak metrik hedefler
tamamlandiktan sonra sistem bazli similasyonlar gerceklestirilerek hedefleri saglamaya

yonelik optimizasyon ¢alismalari gergeklestirilmistir.

1st Axle 2nd Axle

Tyre Steer Angle (deg)

Tyre Steer Angle (deg)

—1st Left Steer
----1st Right Steer

—2nd Left Steer
----2nd Right Steer

Pitman Travel Angle (deg) Pitman Travel Angle (deg)




BMGC

Yarim Tagit Simulasyonlari - Ackerman

Ackerman hata degerleri hedef degerler icerisinde kalacak sekilde optimizasyon

gerceklestirilmistir.

Ackermann Error (deg)

—1sr Left Ack Error
----1st Right Ack Error

Pitman Travel Angle (deg)

Ackermann Error (deg)

—2nd Left Ack Error
----2nd Right Ack Error

Pitman Travel Angle (deg)




BMG Yarim Tagit Simulasyonlari - Bump Steer

* Bump steer degerleri hedef degerler icerisinde kalacak sekilde optimizasyon
gerceklestirilmistir.

Bump Steer Angle (deg)

Bump Steer Angle (deg)

Wheel Travel Vertical (mm) Wheel Travel Vertical (mm)




BMG Tam Tasit Simulasyonlari

* Yarim tasit similasyonlarinda degerler hedefler arasina gelecek sekilde optimizasyon
tamamlandiktan sonra tam tasit lizerinde ara¢ hedefleri degerlendirilmistir.
* ilk olarak donme dairesi capi degerlendirilmistir.

WW_Right_step Time= 208.2000 Frame=139




BMG Tam Tasit Simulasyonlari

Ardindan yulksek hiz handling simulasyonlari gerceklestirilmistir.

— Alternatif 4 |

Roll Gradient (deg/g)

Lateral Acceleration (g)
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BMGC

Final Validasyon

Tum simulasyonlarin tamamlanmasinin ardindan, Arag Testleri gerceklestirilerek Final

Validasyon yapilmistir.
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Tesekkurler




